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优势分析

丝杆传动 皮带传动 齿轮齿条传动
丝杆传动精度较低，丝杆和螺母
之间有间隙，因此传动存在反向
间隙，丝杆和螺母较容易磨损，
寿命较短，维护不方便；丝杆和
螺母之间需要加润滑油脂，不利
于洁净度要求高的场合。

皮带传动精度低，皮带和带轮之
间有间隙，因此传动存在反向间
隙，刚性差，皮带容易磨损，寿
命短，维护不方便。

齿轮齿条传动精度低，齿轮和齿
条之间有间隙，因此传动存在反
向间隙，刚性差，齿轮齿条容易
磨损，寿命短，维护不方便；齿
轮齿条之间需要加润滑油脂，不
利于洁净度要求高的场合。

传统传动机构劣势

5μm

0.1μm

5μm

0.1μm ∞

4m

10WH

2WH

6m/s

2m/s

重复定位精度 定位精度 行程 寿命 速度

直线电机与丝杆传动对比

直线电机因传动机构简单减少了插补滞后的问题，定位精度、重现精度、绝对精度，通过位置检测反馈控制都会较“旋转伺服电机+滚珠”高，

且容易实现。直线电机：直线电机因运动部件和固定部件间无直接的接触，不会因动子的高速运动而磨损即使长时间使用对运动定位精度

无影响，故寿命更长。

DDL电机

M
otor



DDL电机

产品简介
目前直线电机的类型主要有两种：有铁芯和无铁芯直线电机

命名规则

01 具有卓越的性能、定位精度以及运行效率

02 免维护，安全可靠性高，动定子相对运动时无接触，避免了传统机械传动的限制

03 低温升，铁芯采用硅钢片叠片结构，增大散热面积

04 大推力和高刚性，推力密度高

05 行程长度不受限制，模块的磁轨，理论上行程可以无限拼接

动子

产品优势
HFM03   042   S   C6   S3   -   MR   -   BP

电机类型

定子类型

电机宽度

绕组连接方式
S：串联
P：并联

绕组线径代码

磁环
MR：带磁环
无：不带磁环

航空插头
BP：带航插
无：飞线

电机线长
S03：0.3m
标准长度 0.3m+航插
S3：3m
……

定子

MFM042 - TL096

磁轨长度
TL096：96mm
TL144：144mm
TL192：192mm
TL240：240mm
TL288：288mm

攀



DDL电机
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TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

5、磁吸力是指在标准气隙下，定子对要〡㈀㈀㈀技技

技



DDL电机

HFM03系列尺寸图
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HFM06系列性能参数

性能参数 符号 单位 HFM06042 HFM06057 HFM06072 HFM06087 HFM06102

绕组方式

峰值推力

持续推力

电机常数

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动势常数

推力常数

电气时间常数

磁极距N-N

允许线圈最高温度

磁吸力

电机动子质量

电机定子质量

Fp

Fc

Km

Ip

Ic

Rm

L

Ke

Te

2τ

Tmax

Fa

Mc

Mw

N

N

N/SQRT(W)

Arms

Arms

OHms L-L

mH L-L

Vpeak/m/s L-L

N/Arms

ms

mm

℃

kN

kg

kg/m

S S S S S

212.5 339.7 467 594.4 721.8

87 139.1 191.3 243.5 295.7

11.3 15.4 18.7 21.6 24.1

9 9 9 9 9

3 3 3 3 3

3.3 4.7 6 7.2 8.2

19 26.7 37.1 45 52

23.9 38.2 52.5 66.8 81.2

29 46.4 63.8 81.1 98.5

5.5 6.3 6.7 7 7.3

24 24 24 24 24

130 130 130 130 130

0.4 0.6 0.8 1 1.3

0.78 1.13 1.47 1.82 2.16

2.35 3.38 4.41 5.42 6.45

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

5、磁吸力是指在标准气隙下，定子对动子的法向吸力，磁吸力最后将作用在导轨上。

DDL电机

HFM06系列尺寸图
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HFM06系列速度-推力曲线

DDL电机

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

5、磁吸力是指在标准气隙下，定子对动子的法向吸力，磁吸力最后将作用在导轨上。

HFM12系列性能参数

性能参数 符号 单位 HFM12042 HFM12057 HFM12072 HFM12087 HFM12102

绕组方式

峰值推力

持续推力

电机常数

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动势常数

推力常数

电气时间常数

磁极距N-N

允许线圈最高温度

磁吸力

电机动子质量

电机定子质量

Fp

Fc

Km

Ip

Ic

Rm

L

Ke

Te

2τ

Tmax

Fa

Mc

Mw

N

N

N/SQRT(W)

Arms

Arms

OHms L-L

mH L-L

Vpeak/m/s L-L

N/Arms

ms

mm

℃

kN

kg

kg/m

P P P P P

423.7 677.9 932.2 1186.4 1440.6

174.4 279 383.6 488.3 592.9

16.3 22.1 26.9 31.1 34.7

18 18 18 18 18

6 6 6 6 6

1.7 2.3 3 3.5 4.2

9.2 13.5 18.5 23.6 26.6

23.9 38.3 52.6 67 81.3

29.1 46.5 63.9 81.4 98.8

5.4 6.1 6.6 6.9 6.3

24 24 24 24 24

130 130 130 130 130

0.7 1.2 1.6 2 2.5

1.57 2.26 2.95 3.64 4.33

2.35 3.38 4.41 5.42 6.45
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HFM12系列尺寸图

DDL电机
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TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

5、磁吸力是指在标准气隙下，定子对动子的法向吸力，磁吸力最后将作用在导轨上。

DDL电机

HFM18系列尺寸图

电机型号 L D H K S

HFM18042

HFM18057

HFM18072

HFM18087

HFM18102

42

57

72

87

102

13.5

13.5

16

18.5

21

15

30

20

25

30

1

1

2

2

2

12

12

18

18

18

264 0.1

27

42

5×42（=210）

S×M4 7

D

H K×
H

定子
动子安装孔

动子

3.5

6

26.5

L

44.
58

8

31.5

32.5  
-
0
0.1

42.5 

电机线缆外径 7

2×M2.5 5

A

0.8 +
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视图 A

最小弯曲半径49

霍尔安装孔

HFM18系列性能性能参数 符号单位 HFM18042HFM18057HFM18072HFM18087HFM18102

绕组᜹式

峰值推力

持续推力

电机常数

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动数

推力常数

电气᝶间常数

磁极距N-N

允许线▀度

磁吸力

电机动

电机定 FpFc

Km

Ip

Ic

Rm

LKe

Te

2τ

Tmax

FaMc

Mw

N

N

N/SQRT(W)

ArmsArmsOHms 

L

-

LmH L

-

L

Vpeak/m/s 

L

-

L

N/Arms

ms

mm

℃kNkgkg/m

P P P P P

6-622 99027136223 173327 210522

25122 40129 55227 70324 85421202722 3321 3821 422718 18 18 18 186 6 6 6 6224 3.1 4.2 5.1 5.812.3 18 24 30 373423 5429 7524 96116264129 67922111722142235.1 621 627 772224 24 24 24 24130 130 130 130 130121 127 224 33272.35  3.39 4042 5046 6049 2.35 3.38 4041 5042 6045

线径代码 C5 C5 C5 C5 C5

K

f

D
D

L电
机

H
FM

03
H

FM
06

H
FM

12
H

FM
18

H
FM

24

D
D

L电
机

H
FM

03
H

FM
06

H
FM

12
H

FM
18

H
FM

24



DDL电机

HFM24系列性能参数

性能参数 符号 单位 HFM24072 HFM24087 HFM24102

绕组方式

峰值推力

持续推力

电机常数

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动势常数

推力常数

电气时间常数

磁极距N-N

允许线圈最高温度

磁吸力

电机动子质量

电机定子质量

Fp

Fc

Km

Ip

Ic

Rm

L

Ke

Te

2τ

Tmax

Fa

Mc

Mw

N

N

N/SQRT(W)

Arms

Arms

OHms L-L

mH L-L

Vpeak/m/s L-L

N/Arms

ms

mm

℃

kN

kg

kg/m

P P P

1817.2 2312.9 2808.4

738.1 939.4 1140.7

38.3 44.2 49.4

24 24 24

8 8 8

3 3.7 4.4

18.2 22.8 26.9

75.6 96 116.6

92.3 117.4 142.6

6.1 - 6.1

24 24 24

130 130 130

3.2 4.1 4.9

5.90 7.28 8.66 

4.41 5.42 6.45

线径代码 C5 C5 C5

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

5、磁吸力是指在标准气隙下，定子对动子的法向吸力，磁吸力最后将作用在导轨上。

Kf

HFM18系列速度-推力曲线

D
D

L电
机

H
FM

03
H

FM
06

H
FM

12
H

FM
18

H
FM

24

D
D

L电
机

H
FM

03
H

FM
06

H
FM

12
H

FM
18

H
FM

24

0            2             4            6             8           10           12          14           16          18

0                    1                   2                    3                    4                    5                    6

0                    1                    2                   3                    4                    5                    6

0                   2                    4                    6                   8                   10                 12

0

100

200

300

400

500

600

700

推
力

（
N

）

0

200

400

600

800

1000

1200

推
力

（
N

）

0           0.5           1           1.5           2          2.5           3          3.5           4          4.5
0

200

400

600

800

1000

1200

1400

1600

推
力

（
N

）

0               0.5               1               1.5               2               2.5               3               3.5
0

200
400
600
800

1000
1200
1400
1600
1800
2000

推
力

（
N

）

0                  0.5                  1                  1.5                  2                   2.5                  3 
0

500

1000

1500

2000

2500

推
力

（
N

）

0                       1                        2                        3                        4                         5
0

500

1000

1500

2000

2500

推
力

（
N

）

0
200
400
600
800

1000
1200
1400
1600
1800
2000

推
力

（
N

）

0              1              2              3              4               5              6              7              8
0

200

400

600

800

1000

1200

1400

1600

推
力

（
N

）

0

200

400

600

800

1000

1200

推
力

（
N

）

0

100

200

300

400

500

600

700

推
力

（
N

）

0                         1                        2                        3                        4                         5

持续推力峰值推力

速度（m/s） 速度（m/s）

速度（m/s） 速度（m/s）

速度（m/s） 速度（m/s）

速度（m/s） 速度（m/s）

速度（m/s）

持续推力峰值推力

持续推力

持续推力

持续推力

峰值推力

峰值推力

峰值推力

持续推力峰值推力

持续推力

持续推力

持续推力

持续推力

峰值推力

峰值推力

峰值推力

峰值推力

速度（m/s）

HFM18042
直流母线电压：310V

HFM18042
直流母线电压：537V

HFM18057
直流母线电压：310V

HFM18057
直流母线电压：537V

HFM18072
直流母线电压：310V

HFM18072
直流母线电压：537V

HFM18087
直流母线电压：310V

HFM18087
直流母线电压：537V

HFM18102
直流母线电压：310V

HFM18102
直流母线电压：537V



HFM24系列尺寸图
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MFM系列定子技术规格
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HFH12系列技术规格

性能参数 符号 单位 HFH12075 HFH12125 HFH12180 HFH12250

绕组方式

峰值推力

持续推力

电机常数

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动势常数

推力常数

电气时间常数

磁极距N-N

允许线圈最高温度

磁吸力

电机动子质量

电机定子质量

Fp

Fc

Km

Ip

Ic

Rm

L

Ke

Te

2τ

Tmax

Fa

Mc

Mv

N

N

N/SQRT(W)

Arms

Arms

OHms L-L

mH L-L

Vpeak/m/s L-L

N/Arms

ms

mm

℃

kN

kg

kg/m

P

1879.4

817.8

29.04

9.68

1.77

29

70.9

84.5

57.8

22.5

42

130

3

7.8

5

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

5、磁吸力是指在标准气隙下，定子对动子的法向吸力，磁吸力最后将作用在导轨上。

HFH12系列动子尺寸图

电机型号 L G H D T
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Kf

DDL电机
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DDL电机

HFH系列速度-推力曲线 MFH系列定子技术规格
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MFH125系列定子尺寸图
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MFH180系列定子尺寸图

磁轨型号

MFH180-TL168

MFH180-TL252

MFH180-TL420

L

168

252

420

N

1

2

4

MFH250系列定子尺寸图
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HFUV18系列性能参数

HFUV
18055

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

TIP
1、“-L”系列：低成本、薄磁钢。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

5、磁吸力是指在标准气隙下，定子对动子的法向吸力，磁吸力最后将作用在导轨上。

HFUV18系列动子尺寸图
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HFUV系列技术规格
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机

D
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机

H
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V18

H
FU

V18

性能参数 符号 单位

绕组方式

峰值推力

持续推力

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动势常数

推力常数

电机常数

电气时间常数

磁极距N-N

允许线圈最高温度

磁吸力

线圈组件质量

电机定子质量

Fp

Fc

Ip

Ic

Rm

L

Ke

Te

2τ

Tmax

Fa

Mc

Mw

N

N

Arms

Arms

OHms L-L

mH L-L

Vpeak/m/s L-L

N/Arms

ms

mm

℃

kN

kg

kg/m

线径代码

Kf

Km N/SQRT(W)

HFUV
18075

P

1511.5

589

12

4

8.3

52

123.3

147.4

42.5

6.3

32

130

2.8

5.2

3.96

C8

HFUV
18075-L

P

1199.1

497.8

12

4

8.3

52

102.9

124.5

35.9

6.3

32

130

1.8

5.2

3.17

C8

HFUV
18095

P

2224

928

20.7

6.9

4.2

42.1

109.8

134.5

53.6

10

32

130

4.3

6.2

5.1

C8

HFUV
18095-L

P

1764.8

784.5

20.7

6.9

4.2

42.1

94.8

113.7

45.3

10

32

130

2.4

6.2

4

C8XF%~A 578 pœ-0.2
0.2

5€*•-¯5r!Ê.�nùnþA2910G2 .50.10L 61040 pœCµ5ºM?M†'–7



电机型号

MFUV095-TL096
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HFUV18系列速度-推力曲线

DDL电机

MFUV系列定子技术规格

MFUV055系列定子尺寸图
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MFUV055-TL288

6.2

6.2

6.2

96

192

288

1

3

5

MFUV055-TL096-L

MFUV055-TL192-L

MFUV055-TL288-L

H

8.2

8.2

8.2

L

96

192

288

N

1

3

5

磁轨型号

MFUV075-TL096

MFUV075-TL192

MFUV075-TL288

6.2

6.2

6.2

96

192

288

1

3

5

MFUV075-TL096-L

MFUV075-TL192-L

MFUV075-TL288-L

MFUV075系列定子尺寸图

MFUV095系列定子尺寸图

45 55

24

48

L

N×48

2(N+1)× 4.5贯穿

H

N×48

48

24

75

L

66

2(N+1)× 4.5贯穿

H
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DDL电机

HFM系列接线定义

HFM系列霍尔尺寸图（选配）

12

27

霍尔线缆直径 5
最小弯曲半径22.5

27

S

TIP
一般情况下，同一款电机上霍尔线缆和电机动力线缆长度一致，标准霍尔线缆长度S3,代表线缆长度3米，其他长度根据客户需求指定。

HFM系列电机接线定义

 

动力线接口 信号 线号/线色 引脚
U 黄色 1
V 绿色 2
W 红色 3
PE 花线 4

HFM系列霍尔接线定义

霍尔线接口

信号 线色 引脚
+5V 棕色 4
0 绿色 5
U 白色 1
V 灰色 2
W 黄色 3

D
D

L电
机

产品简介
I 型无铁芯直线电机

01 线圈采用分布绕组，槽满率更高，推力密度更大，散热效果好

02 动子采用无铁芯技术，无齿槽效应，无法向吸力，具备更高的动态性能

03 双排磁轨的平衡作用，抵消了磁铁间的吸引力，易于安装和处理

04 同有铁芯电机相比，动子质量更轻，结构更加紧凑，可实现更高的加速度

05 霍尔模块采用内嵌式设计，可自由选配，不占运动行程

产品优势

D
D

L电
机



命名规则

动子

HIL03    030    S    C4    S3 - H - MR  -  BP

电机类型

定子类型

电机宽度代码

绕组连接方式
S：串联
P：并联

绕组线径代码

磁环
MR：带磁环
无：不带磁环

霍尔
H：带霍尔
无：不带霍尔

航空插头
BP：带航插
无：飞线

电机线长
S03：0.3m
标准长度 0.3m+航插
S3：3m
……

定子

MIL030 - TL0120

TIP
动子与定子匹配关系如下：

电机动子 电机定子

HIL MIL

HIM MIM

HIH MIH

DDL电机

磁轨长度
TL120：120mm
TL180：180mm
TL240：240mm
TL300：300mm
... ...

I型系列技术规格

推力分布

持续推力 Fcn=18.3~491N

峰值推力 Fpk=91.5~2777N

外形尺寸 型号 长度
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1500 2000

HIL03030

HIL06030

HIL09030

HIL12030

HIL15030

HIM03050

HIM06050

HIM09050

HIM12050

HIM15050

HIH03065

HIH06065

HIH09065

HIH12065

HIH15065

……

持续推力（Fcn）/峰值推力（Fpk）

持续推力（Fcn）
峰值推力（Fpk）

28N
144N

56N
288N

84N
432N

112N
576N

140N
720N

55N
310N

106N
620N

165N
930N

220N
1240N

275N
1500N

98N
555N

197N
1111N

295N
1666N

393N
2222N

491N
2777N

61

121

181

241

301

61

121

181

241

301

85

169

253

337

421

D
D

L电
机

D
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机





HIL系列性能参数
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H
IL030

H
IS020

H
IM

050
H

IH
065

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在 100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间 1S 以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

HIM系列性能参数

性能参数 符号 单位 HIM03050 HIM06050 HIM09050 HIM12050 HIM15050

绕组方式

峰值推力

持续推力

电机常数

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动势常数

推力常数

电气时间常数

磁极距N-N

允许线圈最高温度

磁吸力

电机动子质量

电机定子质量

Fp

Fc

Km

Ip

Ic

Rm

L

Ke

Te

2τ

Tmax

Fa

Mc

Mw

N

N

N/SQRT(W)

Arms

Arms

OHms L-L

mH L-L

Vpeak/m/s L-L

N/Arms

ms

mm

℃

kN

kg

kg/m

P P P P P

310 620 930 1240 1550

55 106 165 220 275

10.18 14.06 17.74 20.58 23.14

13 13 13 13 13

2.3 2.3 2.3 2.3 2.3

3.68 7.16 10.9 14.4 17.8

3.3 6.3 9.4 12.2 15.2

19.5 39 58.5 78 97.5

23.9 47.78 71.66 95.55 119.44

0.9 0.88 0.86 0.85 0.85

60 60 60 60 60

130 130 130 130 130

0 0 0 0 0

0.32 0.59 0.88 1.08 1.42

15 15 15 15 15

线径代码 C4 C4 C4 C4 C4

Kf

DDL电机

HIM系列动子尺寸图
动子型号 L SK
HIM03050
HIM06050
HIM09050
HIM12050
HIM15050

61
121
181
241
301

3
7
11
15
19

1
3
5
7
9

定子型号 H N
MIM050-TL120
MIM050-TL180
MIM050-TL240
MIM050-TL300

120
180
240
300

1
2
3
4

MIM系列定子尺寸图

㜹⸶䰀ࡲѦ㿲퉠 参倕溃毀3038.5K×3030

15.5

S×M4

12最小弯曲半径35

7

34.5

电机线缆外

6霍尔线缆4.9动子定子933938
515.6761.10.2 H30

60

N×60

(N+1)×M6

96.3563976

19.530

60N×60

(N+1)×M6

120

-4.05
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HIH系列性能参数

性能参数 符号 单位 HIH03065 HIH06065 HIH09065 HIH12065 HIH15065

绕组方式

峰值推力

持续推力

电机常数

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动势常数

推力常数

电气时间常数

磁极距N-N

允许线圈最高温度

磁吸力

电机动子质量

电机定子质量

Fp

Fc

Km

Ip

Ic

Rm

L

Ke

Te

2τ

Tmax

Fa

Mc

Mw

N

N

N/SQRT(W)

Arms

Arms

OHms L-L

mH L-L

Vpeak/m/s L-L

N/Arms

ms

mm

℃

kN

kg

kg/m

P P P P P

555 1111 1666 2222 2777

98 197 295 393 491

16.97 24 29.39 33.94 37.95

13 13 13 13 13

2.3 2.3 2.3 2.3 2.3

4.2 8.5 12.7 16.9 21.1

8.2 16.3 24.5 32.6 40.8

34.9 69.8 104.6 139.5 174.4

42.72 85.44 128.17 170.89 213.61

1.929 1.929 1.929 1.929 1.929

84 84 84 84 84

130 130 130 130 130

0 0 0 0 0

0.77 1.54 2.31 3.08 3.85

22.4 22.4 22.4 22.4 22.4

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在 100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间 1S 以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

线径代码 C5 C5 C5 C5 C5

Kf

DDL电机

0                    1                    2                   3                    4                    5                    60               0.5               1               1.5               2               2.5               3               3.5
0

200

400

600

800

1000

1200

1400

1600

1800

推
力

（
N

）

0

200

400

600

800

1000

1200

1400

1600

1800

推
力

（
N

）

0                    5                   10                  15                  20                  25                  300             2            4             6             8           10           12          14           16          18
0

50

100

150

200

250

300

350

推
力

（
N

）

0

50

100

150

200

250

300

350

推
力

（
N

）

0           0.5           1           1.5           2          2.5           3          3.5            4            4.5 0              1              2              3              4               5              6              7              8

0
100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

推
力

（
N

）

0
100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

推
力

（
N

）

0                    1                    2                   3                    4                    5                    6 0                        2                        4                        6                        8                        10

0              2               4               6              8             10             12            14            16
0

100

200

300

400

500

600

700

推
力

（
N

）

0

100

200

300

400

500

600

700

推
力

（
N

）

0             1             2            3             4            5             6            7             8             9

持续推力峰值推力

速度（m/s） 速度（m/s）

速度（m/s） 速度（m/s）

速度（m/s） 速度（m/s）

速度（m/s） 速度（m/s）

速度（m/s）

持续推力峰值推力

持续推力

持续推力

持续推力

峰值推力

峰值推力

峰值推力

持续推力峰值推力

持续推力

持续推力

持续推力

持续推力

峰值推力

峰值推力

峰值推力

峰值推力

速度（m/s）

HIM03050
直流母线电压：310V

HIM03050
直流母线电压：537V

HIM06050
直流母线电压：310V

HIM06050
直流母线电压：537V

HIM09050
直流母线电压：310V

HIM09050
直流母线电压：537V

HIM12050
直流母线电压：310V

HIM12050
直流母线电压：537V

HIM15050
直流母线电压：310V

HIM15050
直流母线电压：537V

0
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400

600
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1200

1400
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力
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HIM系列速度-推力曲线
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TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、持续推力的测试建立在线圈绕组温度保持在 100℃的基础上。

3、峰值电流及峰值推力一般持续时间 1S 以内。

4、电气时间常数是电机动态性能的重要指标。

性能参数 符号 单位 HUL03030 HUL06030

峰值推力

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

反电动势常数

推力常数

电机常数

电气时间常数

磁极距N-N

允许线圈最高温度

磁吸力

电机动子质量

电机定子质量

Fp

Fc

Ip

Ic

Rm

L

Kf

Ke

Te

2τ

Tmax

Fa

42.5 85

3.15 6.3

1.45 2.9

7.6 3.83

1.7 0.9

11 11

13.5 13.5

3.98 5.62

0.22 0.24

24 24

130 130

0 0

0.045 0.087

3.05 3.05

持续推力 19.5 39.1

Km

U型电机技术规格

HUL030系列性能参数

Mc

Mw

N

N

Arms

Arms

OHms L-L

mH L-L

Vpeak/m/s L-L

N/Arms

ms

mm

℃

kN

N/SQRT(W)

kg

kg/m

HUL03030动子尺寸图

6

8.5 32 52×M3

49

动子

定子

4

12.1 15.1

11

53
.2

4.1电机线缆外径

41
.5

16.15

0.43 0.1

2.
5 4 41 2×M3 10

HUL06030动子尺寸图

3×M3

97

40

808.5

56

4 4×M3贯穿
28.5

892.
5

动子

定子

16.15

53

11
41

.5

14.9

4电机线缆外径

11.9

4

0.43 0.1
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DDL电机

HSM32-06

HSM32-09

HSM32-12

130

190

250

动子型号 CL
（mm）

HSM32-03 70

H
（mm）

17.5

30

25

20

2

4

6

N

1

A

4

6

10

14

定子型号 L（mm）

MSM32-TLX X

行程（mm）

X-30-CL

最大长度
（mm）

2000

HSM16系列性能参数

性能参数 符号 单位

Fc

Ip

Ic

Kf

Km

Te

Rm

L 

Mc

2τ

N

Arms

Arms

N/Arms

N/SQRT(W)

ms

Ohms L-L

mH L-L

℃

kg

mm

HVCM60-25-35N

6

4.4

1.1

5.5

2.34

0.45

3.6

1.6

130

0.08

60

24

HVCM60-25-35N

12

4.4

1.1

11

3.3

0.45

7.2

3.2

130

0.16

60

48

HVCM60-25-35N

18

4.4

1.1

16.4

4

0.45

11

5

130

0.2

60

72

HVCM60-25-35N

24

4.4

1.1

22

4.7

0.45

14.4

6.4

130

0.32

60

96

Tmax

峰值推力

持续推力

电机常数

峰值电流

持续电流

电阻@25℃

电感

电气时间常数

Ke Vpeak/m/s L-L 4.5 9 13.4 18反电动势常数

推力常数

线圈允许最高温度

电机定子质量

磁极距N-N

NFp

0 0 0 0磁吸力 kNFa

HSM1603 HSM1606 HSM1612HSM1609

HSM16系列动子和定子尺寸图

HSM16-06

HSM16-09

HSM16-12

69

99

129

动子型号 P（mm）

HSM16-03 39

CL（mm）

50

80

110

140

定子型号 L（mm）

MSM16-TLX X

行程（mm）

X-30-CL

最大长度
（mm）

1500

L

15 15

CL

P

16

4×M3

30

30 Ø17

Ø16

Gap0.5

HSM32系列性能参数
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机

H
VCM

H
SM

H
M

S

D
D

L电
机

H
VCM

 H
SM

H
M

S

磁弹簧性能参数

型号

定子外径D1/mm

定子长度L1/mm

动子外径D2/mm

起始位置SP

动子长度L2/mm

输出力F/N

行程S/mm

HVCM60-25-35N

16

10

90

16

55

105

45

HVCM60-25-35N

18

11

70

25

25

70

45

24

14

55

32

25

72.5

50

HVCM60-25-35N

11

6

149

6

40

85

60

HVCM60-25-35N

13

8

70

8

25

70

45

13

8

72

4.5

45

86

65

HMS06-40
-6N

HMS08-25
-8N

HMS08-45
-4.5N

HMS10-55
-16N

HMS11-25
-21N

HMS14-25
-32N

磁弹簧命名规则

HMS06-  40  -  4N

磁弹簧系列 动子行程
40：40mm

输出力
4N：4N

DDL电机

HMS06-40-4N尺寸图

L2

SP

S

L1

D
2

D
1

动子

定子



F       = M·a      + μ·(M·g+F  )

         = 10 × 6.25 + 0.01 × (10 × 9.8 + 0)
         
         = 63.48N

a      =          =          = 6.25m/s²

X=    ·T  ·V     +  T  · V     +     · T  ·V

举例

现有负载10kg，现需要在梯形模式下0.6s时间的内移动0.5m，停留时间为0.3s，摩擦系数为0.01。

优化行程可以采用最常用最优化持续推力的运动规划，即

rmsF      =                                                              =                                                                 
        
        = 41.67N

F ² × T  + F ² × T  + F ² × T  + F  ² × Ta

a

a c c

c

d

d

d w

w

w

T  + T  + T  + T

安全系数设为1.3

根据峰值和持续推力选型，初步可以选择持续推力为62.6N，峰值推力为171.2N的HFM03057电机，选择电机后再考虑

电机自重对推力的影响，此电机质量为0.65kg，法向吸力为0.3N。将数据带入上述方程式中，系统还需要一个额外的

i最大加速推力

恒速保持推力

最大减速推力

faF  = F   +  F   = 62.5 + 0.98 = 63.48N

fcF  = F   = 0.98N  

i fdF  = F   -  F    = 62.5 -0.98 = 61.25N

F     选型数据 = F       × 安全系数 = (63.48+4.13) × 1.3 = 86.89Nmax peak

F     选型数据 = F      × 安全系数 = 45.76 × 1.3 = 59.49Nrms rms

F      × 安全系数 = 63.48 × 1.3 = 82.52Nmax

F      × 安全系数 = 41.67 × 1.3 = 54.17Nrms

t   =  t   =  t    = 0.2sa c d

max

max

1
2

1
2a maxc maxd

V     =1.25m/s

V
Tmax
max

a
1.25
0.2

peak max n

63.48² × 0.2 + 0.98² × 0.2 + 61.25² × 0.2
0.2 + 0.2 + 0.2 + 0.3

0.65 × 6.25 + 0.01 × (0.65 × 9.8 + 0.3) = 4.13N的推力。

最后结果得出，HFM03057电机性能符合此例需求。

DDL电机
D

D
L电

机

D
D

L电
机

F      选型数据 = F      × 安全系数

DDL电机应用选型计算

运动规划
通常我们可以根据电机运行的时间要求，通常是点对点的周期运动，给定运动行程和所需行程时间，便可以计算出所需加速度。
对于一般短行程来说，可以选择三角形规划，对于长行程来说，梯形规划会更有效率。

电机选型

由于外部反向力作用无法估计，计算的结果必须加入安全系数以便抵消外界应力，安全系数一般介于1.2～1.3之间。由于前期电机
自身质量未知，所以总质量的计算并未加上电机本身的质量，在初步选型后需带入电机本身质量再计算验证。

三角形规划 梯形规划

V

T(s)

Vmax
Fa

Ta Td Tw

Fd

Fw

V

T(s)

Vmax
Fa

Ta TdTc Tw

Fc

Fd
Fw

F       = M·a      +  μ·(M·g + F ) = F + Fpeak max

max

max
amax

F

M

maxa

nF

——惯性力

——摩擦力反作用力

——负载质量

——最大加速度

——动、定子之间的法向吸力

rmsF      = F ² × T  + F ² × T  + F ² × T  + F  ² × Ta

a

a c c

c

d

d

d w

w

w

T  + T  + T  + T

峰值与持续推力计算
峰值推力由负载质量和最大加速度大小决定。
峰值推力=总质量×最大加速度+摩擦力+外部反向力（未知情况下可忽略不计）

n i

i

f

Ff

μ ——摩擦系数

X=    (Ta+Td)·V1
2

V
Ta     =

max

max
amax

X=[    (Ta+Td)+Tc]·V1
2

V
Ta     =

i最大加速推力

恒速保持推力

最大减速推力

faF  = F   +  F

fcF  = F  

i fdF  = F   -  F

max max

F      选型数据 = F      × 安全系数rms rms



DDR电机

M
ot

or
产品简介
DDR电机是一种高精度、高刚性、高扭矩的直驱电机，因其输出扭矩大，又称力矩电机。禾川HR系列DDR

电机集成高分辨率编码器，具有响应速度快、定位准确、重复精度高等优点。DDR电机广泛应用于激光切割、

检测、旋转台、工业机器人等行业。

产品优势

01 结构简单，负载可以和电机直接相连，无任何中间传动部件

02 大中空，大中心孔允许线缆、轴、激光等穿过

03 低温升，缩短了冷却时间，并缩短客户生产周期

04
高精度、高刚性，电机内置光学编码器，使系统具有更好的定位精度，同时电机搭载高刚性
交叉滚柱轴承，使电机具有高承载能力

05 低轴向、低径向跳动

D
D

R电
机



DDR电机

线长RFC
4：4米
5：5米
7：7米

延长线RDC
4：4米
5：5米
7：7米

空：默认无



DDR电机
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DDR电机

性能参数

连续转矩

最大转矩

最大电流

转矩常数

电阻(ptp)@25℃

电感(ptp)

反电动势常数(ptp)

转动惯量

最高转速

定位精度

重复精度

分辨率

最大轴向载荷

轴向偏摆

径向偏摆

电机质量

连续电流

单位

N·m

N·m

Arms

Nm/Arms

Ω

mH

Vrms/rad/s

Kg·㎡

rpm

arc-sec

arc-sec

P/Rev

N

μm

μm

Kg

Arms

HR-80-50

0.22

0.63

4.5

0.14

5.5

1.5

20

0.1

0.013

500

±30

±2.5

500000

20

20

20

1.5

1.6

极数

H
R-120-50

H
R-40-42

H
R-62-60

H
R-80-50

H
R-80-67

H
R-120-50

D
D

R电
机

H
R-40-42

H
R-62-60

H
R-80-50

H
R-80-67

D
D

R电
机

HR-80-50电机性能参数HR-62-60电机尺寸图

4 60
0.02

 
+

12中空

51

51

54

62

5

62

2×

4× 4.5贯穿
7.5

12

4.5

0.
02

0.
06

-

60±0.2

23

62
 -

10

4×M4贯穿



DDR电机

电机质量 Kg 1.6

性能参数

连续转矩

最大转矩

最大电流

转矩常数

电阻(ptp)@25℃

电感(ptp)

反电动势常数(ptp)

转动惯量

最高转速

定位精度

重复精度

分辨率

最大轴向载荷

轴向偏摆

径向偏摆

连续电流

单位

N·m

N·m

Arms

Nm/Arms

Ω

mH

Vrms/rad/s

Kg·㎡

rpm

arc-sec

arc-sec

P/Rev

N

μm

μm

Arms

HR-80-67

1

3

9.6

0.31

1.5

1.8

10

0.26

0.00022

450

最大额定功耗

电机常数

W

Nm/SQRT(W)

29.3

0.21

±50

±2.5

500000

50

30

30

电机质量 kg 1.6

3.2

极数

HR-80-50电机尺寸图

H
R-120-50

H
R-40-42

H
R-62-60

H
R-80-50

H
R-80-67

H
R-120-50

D
D

R电
机

H
R-40-42

H
R-62-60

H
R-80-50

H
R-80-67

D
D

R电
机

HR-80-67电机性能参数
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电机型号

HR-112-65

H

65

HR-112系列尺寸图

112

11
2

3 +
 
0.02
0 6

4×R15

125 106 中空 246×M4 102× 4 +
 
0.02
0 贯穿

121

12

60
°

4× 7贯穿

40

10
0 

- -0.
03

0.
06

11
2

7.5

13
4 0.2

H 0.2

56

定子 动子
均布

性能参数

连续转矩

最大转矩

最大电流

转矩常数

电阻(ptp)@25℃

电感(ptp)

极数

反电动势常数(ptp)

最大额定功耗

电机常数

转动惯量

最高转速

定位精度

重复精度

分辨率

最大轴向载荷

最大径向载荷

轴向偏摆

径向偏摆

电机质量

连续电流

单位

N·m

N·m

Arms

Nm/Arms

Ω

mH

Vrms/rad/s

W

Nm/SQRT(W)

Kg·㎡

rpm

arc-sec

arc-sec

P/Rev

N

N·m

μm

μm

Kg

Arms

HR-112-65

3

9

7.5

1.2

2.2

1.8

28

1

26.3

0.6

0.0026

350

±20

±1.5

819200

2500

20

5

5

3.2

2.5

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

3、电机绕组 绝缘等级：F类，绝缘耐压：60秒@1500V，绝缘电阻：10MΩ以上（500V DC）。

HR-112系列性能参数

D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

DDR电机



D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

HR-140系列尺寸图

112
120 0.02

132

90
0.

02

11
2

13
2

15.5

5 +
 
0.02
0 6

2× 4 +
 
0.02
0 贯穿

中空D 6×M5 10 130 4× 8.8 贯穿

4×R10

32

8.5
16.5

4 0.2

H 0.2

12
0 

- -0.
03

0.
06

14
0

50

定子 动子
均布



D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

HR-170系列尺寸图

电机型号

HR-170-50

H

50

HR-170-95 95

HR-170-125 125

140

146 0.02

160

12
0

0.
02

14
0

16
0

5 +
 
0.02
0 9

4× 7完全贯穿
12 7 6×M5 12 中空 42160

16

2× 6 +
 
0.02
0 贯穿

4×R10

40

15
0 

- -0.
03

0.
06

17
0

19
H 0.2

5 0.27

定子 动子
均布
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D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

HR-224系列尺寸图

电机型号

HR-224-42

H

42

M

4

HR-224-62 62 6

180
150 0.02

224

18
0

20
0

0.
02

22
4

12

2× 3 +
 
0.02
0 6

4× 8.5贯穿

中空 50.5 6×M6 8 121 2× 6 +
 
0.02
0 贯穿

4×C20

40

9
12

H 0.2

2 0.2

3

11
2 

- -0.
03

0.
06

13
6

22
4

定子 动子
均布



D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

D
D

R电
机

H
R-112

H
R-140

H
R-170

H
R-224

H
R-263

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、峰值电流及峰值推力一般持续时间1S以内。

3、电机绕组 绝缘等级：F类，绝缘耐压：60秒@1500V，绝缘电阻：10MΩ以上（500V DC）。

性能参数

连续转矩

最大转矩

最大电流

转矩常数

电阻(ptp)@25℃

电感(ptp)

反电动势常数(ptp)

最大额定功耗

电机常数

转动惯量

最高转速

定位精度

重复精度

分辨率

最大轴向载荷

最大径向载荷

轴向偏摆

径向偏摆

电机质量

连续电流

单位

N·m

N·m

Arms

Nm/Arms

Ω

mH

Vrms/rad/s

W

Kg·㎡

rpm

arc-sec

arc-sec

P/Rev

N

N·m

μm

μm

Kg

Arms

HR-263-113-W2

95

190

14.2

13.4

2.7

8.3

40

10.9

259.9

3

0.1

150

±20

±1.5

1638400

40000

400

5

5

24.4

7.1

HR-263-95-W2

45

135

21.3

6.3

1.7

5

40

5.2

163.6

7.9

0.076

200

±20

±1.5

1638400

40000

400

5

5

18.5

7.1

HR-263-188-W2

250

500

14.2

35.2

6.7

22.8

40

28.7

644.9

7.9

0.21

100

±20

±1.5

1638400

40000

400

5

5

47.5

7.1

HR-263-138-W2

150

300

14.2

21.9

3.9

13.4

40

17.9

375.4

7.9

0.15

120

±20

±1.5

1638400

40000

400

5

5

35

7.1

HR-263系列性能参数

极数

Nm/SQRT(W)

HR-263系列尺寸图
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DDR电机

D
D

R电
机

盘
式

电
机

D
D

R电
机

GLM65-28 尺寸图

GLM120-40 尺寸图

D
D

R电
机

盘
式

电
机

性能参数

额定电压

连续转矩

最大转速

连续转速

光栅尺度线数

编码器分辨率

重复定位精度

原点脉冲数

转矩常数

反电动势常数

线电阻

线电感

连续电流

峰值电流

极对数

转动惯量

有效动作角度

质量

峰值扭矩

单位

V

N·m

rps

rps

Lines

arc-sec

Nm/A

Vp/(krpm)

Ω

mH

Arms

Arms

-

Kg·c㎡

deg

kg

N·m

GLM65-28

220

0.072

4

2

505796

2023185

±2

1

0.12

10.5

8.12

1.3

0.6

4.5

5

1.3

60

0.5

0.55

GLM120-40

220

0.8

1

0.5

896717

3586868

±0.8

1

0.45

38.1

8.03

6.1

1.8

5.4

8

22

60

2.18

2.4

P/Rew

P/Rew

盘式电机性能参数

盘式电机命名规则

GLM65  - 40  -  D60  -   Q01  -  L  - 3M

电机系列代码 电机高度
40：40mm

运动角度
D60：60deg

编码器分辨率
Q01：0.1μ m

电机线长
3M：3米

出线方式
L：左出线
R：右出现

TIP
1、表中数值是在室温（25℃）测得。

2、峰值电流及峰值推力一般持续时间 1S 以内。

3、电机绕组 绝缘等级：F 类，绝缘耐压：60 秒@1500V，绝缘电阻：10MΩ以上（500V DC）。

转子

定子

28

8

59

4×

17
65

65

79

59

4

3.5完全贯穿

4 x M3-7H

59



DDR电机

D
D

R电
机

D
D

R电
机

信号

HR系列接线定义

DDR模拟量接线定义

DDR数字量接线定义

引脚
index+ 紫 1

index- 灰 2

cos- 红 4

cos+ 蓝 5

sin- 绿 7

sin+ 黄 8

5V 棕 14

0V 白 15

屏蔽 外壳

U

V

W

地

线色

信号 脚位
1

2

3

4

颜色
棕

白

绿

黄

信号 脚位线色
5V 黄 1

0V 绿 2

霍尔U(A) 蓝 3

霍尔V(B) 棕 4

霍尔W(C) 灰 5

温控 白 6

温控 粉 7

信号 脚位线色
5V 黄 1

0V 绿 2

霍尔U(A) 蓝 3

霍尔V(B) 棕 4

霍尔W(C) 灰 5

温控 白 6

温控 粉 7

5V 12

0V 4

A+ 1

A- 9

B+ 2

B- 10

Z+ 3

Z- 11

屏蔽 外壳

信号 引脚

U

V

W

地

线色

信号 脚位
1

2

3

4

颜色
棕

白

绿

黄

黄

绿

棕

橙

蓝

红

黑

紫

45

20.9

8.5

50

编码器接口

动力线接口

霍尔线接口

45

20.9

8.5

50

编码器接口

动力线接口

霍尔线接口

8685
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t  + t  + t  + t

J = m (            + L² ）

DDR电机应用选型计算

运动规划
对于一般的运动控制，会有下面两种运动曲线方式：

三角形规划 梯形规划

ω

T(s)

ωmax

Ta

ta td tw

Td

Tw

ω

T(s)

ωmax

Ta

ta tdtc tw

Tr

Td
Tw

max

max
a

a

max

ω     = 2 × θ
t  + t

ω
ta     =

maxθ =     × ω      t  + ω      × t  +      × ω      × t1
2d

max
a

r

max
ω

ta     =

1
2max max d

负载惯量计算
对于旋转电机，T= JαT是负载选择需要的扭矩，单位是Nm；J是负载的转动惯量，单位Kg·m² ；α是角加速度，单位为rad/S²(360°=2πrd)。

J总=J工作台+J工件，可以计算需要的峰值扭矩和RMS（均方根）扭矩。

转动惯量J=Σ     (△m r ² )，常用规则形状的转动惯量计算如下：n
i=1 i i

R²+r²
2圆形负载： J = m (            + L² ）a²+b²

12矩形负载：

峰值与持续转矩计算

T     = J   × α      + T   =  T  +  Tmax 总 max if

i最大加速转矩

恒定匀速转矩

最大减速转矩

其中T  是惯性转矩，T  是摩擦转矩。

faT  = T   +  T

frT  = T  

i

i

f

f

dT  = T   -  T

f

rmsT      = T ² × t  + T ² × t  + T ² × t  + T  ² × ta

a

a c c

r

d

d

d w

w

w

在计算最大转矩和连续时必须加上安全系数以应对其他应力，安全系数一般介于1.2～1.3。由于前期电机自身质量未知，所以总质量

的计算并未加上电机本身的质量，在初步选型后需带入电机本身质量再计算验证。

DDR电机

max

max

max

a

θ = 90° =                = 1.571rad

举例

负载工作台半径0.2m，无偏心，质量10kg，工作台平面水平安装。转盘上有4个长100mm×宽100mm呈90°间隔均布的治具，

每个质量为1kg，每个治具重心位置离旋转中心距离均为200mm脇笳欁㭒ᄀ工作Ѐ

†††㴀



直线电机
模组

M
otor电机外形尺寸要求：  外径≤     mm   高度≤     mm

编码器类型：             □增量           □绝对值

驱动器通讯方式：     □位置脉冲       □EtherCAT总线

电机出线长度：                m

延长线长度：               m

是否带霍尔传感器：  □是             □否  

定位精度

重复定位精度±                                                          秒

绝对定位精度±                                                          秒

旋转半径R上精度要求                                     mm

重复定位精度±                                                          μm

绝对定位精度±                                                          μm

电机安装面跳动精度要求

轴向跳动                                                                    μm

径向跳动                                                                    μm

定位角度A:              ( ° )         定位角度B:              ( ° ) 

定位时间A:              (sec)      定位时间B:              (sec) 

周期时间A:              (sec)      周期时间B:              (sec)

DD马达选型辅助表格



GLS 135 – 500 – M  A  T – 2  M12C – H – 3M – BP – B – SU

命名规则

1 2 3 4 5 6 8 9 10 1311 12

1 系列编号
GLS

模组宽度
GLS   90 /120 /135/ 170/ 210

2

反馈类型
M：磁栅
G：光栅
SM：绝对值磁栅
SG：绝对值光栅

4

有效行程
每隔50mm取一个行程
100mm∽1500mm
其余行程可定制

3

分辨率代号
A:1μm B:0.5μm
C:0.2μm D:0.1μm E:50nm

5

零位类型
光电：T
光栅自带零位：S

6

电机代号
M12B/M12C/M12D/
M18B/M18C/M18D……

8

霍尔传感器
H：带霍尔
无：无霍尔

9

线缆长度
03M=0.3米
3M=3米

10

插头
BP：带航插
无：飞线

11

颜色
无：本色阳极氧化
B：黑色阳极氧化

12

是否密封
SU：密封
仅适用于GLS 90 /120 /135
无：半密封

13

7

移动部数量
无：默认1
2：移动部数量为2……

7

直线电机模组

直线电机模组优势

优势01

02
03

04

05
本产品采用无接触式的

传动方式，可以最大限度的

降低机械摩擦损耗，所以故障

较少、免维修，工作安全

可靠、 寿命长

无磨损 免维护

原则上可以实现任意行程的设计

添加不同长度的多个定子

满足客户使用需求

无限行程

可以实现高速和低速运行

速度适应性强

直线模组的电机和负载之间是没

有传递间隙的，柔度也是不存在

的；带负载运动时，具有很高的

动态刚性

高刚性

直线模组还具备极高的加速度

大型电机通常可得到 2-5G的

加速度，而小型电机通常可

得到超过10G的

加速度

高动态响应性能

9291
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直线电机模组

A(mm)
42.5
67.5
32.5
57.5
82.5
47.5
72.5
37.5
62.5
27.5
52.5
77.5

N/个
3
3
4
4
4
5
5
6
6
7
7
7
8
8
9
9
9

10
10
11
11
12
12
12
13
13
14
14
14

L(mm)
325
375
425
475
525
575
625
675
725
775
825
875
925
975

1025
1075
1125
1175
1225
1275
1325
1375
1425
1475
1525
1575
1625
1675
1725

有效行程(mm)S
100
150
200
250
300
350
400
450
500
550
600
650
700
750
800
850
900
950

1000
1050
1100
1150
1200
1250
1300
1350
1400
1450
1500

尺寸参数

M6A
(移动部长度135mm)

设备重量(kg)
6.3
6.8
7.3
7.7
8.2
8.6
9.1
9.6

10.0
10.5
11.0
11.4
11.9
12.3
12.8
13.3
14.2
14.7
15.2
15.6
16.1
16.7
17.1
17.6
18.1
18.5
19.0
19.4
19.9

A(mm)
82.5
47.5
72.5
37.5
62.5
27.5
52.5
77.5
42.5
67.5
32.5
57.5

N/个
3
4
4
5
5
6
6
6
7
7
8
8
8
9
9

10
10
11
11
11
12
12
13
13
13
14
14
15
15

L(mm)
405
455
505
555
605
655
705
755
805
855
905
955

1005
1055
1105
1155
1205
1255
1305
1355
1405
1455
1505
1555
1605
1655
1705
1755
1805

有效行程(mm)S
100
150
200
250
300
350
400
450
500
550
600
650
700
750
800
850
900
950

1000
1050
1100
1150
1200
1250
1300
1350
1400
1450
1500

尺寸参数

M12A
(移动部长度215mm)

设备重量(kg)
8.2
8.7
9.1
9.6

10.1
10.6
11.1
11.6
12.0
12.5
12.9
13.4
13.9
14.3
15.3
15.8
16.2
16.7
17.1
17.6
18.1
18.5
19.0
19.5
19.9
20.4
20.9
21.3
21.8

  100    100    22  





直线电机模组

A(mm)
22.5
47.5
72.5
37.5
62.5
27.5
52.5
77.5
42.5
67.5
32.5
57.5

N/个
4
4
4
5
5
6
6
6
7
7
8
8
9
9
9

10
10
11
11
11
12
12
13
13
14
14
14
15
15

L(mm)有效行程(mm)S
100
150
200
250
300
350
400
450
500
550
600
650
700
750
800
850
900
950

1000
1050
1100
1150
1200
1250
1300
1350
1400
1450
1500

尺寸参数

M12B
(移动部长度215mm)

设备重量(kg)
11.1
11.7
12.4
13.0
13.7
14.5
15.2
15.8
16.5
17.1
17.8
18.4
19.1
19.7
20.4
21.0
22.2
22.8
23.5
24.2
24.8
25.5
26.1
26.8
27.4
28.1
28.7
29.4
30.0

A(mm)A(mm)



A(mm)
47.5
72.5
37.5
62.5
27.5
52.5
77.5
42.5
67.5
32.5
57.5
82.5
47.5
72.5
37.5
62.5
27.5
52.5
77.5
42.5
67.5
32.5
57.5
82.5
47.5
72.5
37.5
62.5
27.5

N/个
3
3
4
4
5
5
5
6
6
7
7
7
8
8
9
9

10
10
10
11
11
12
12
12
13
13
14
14
15

L(mm)
335
385
435
485
535
585
635
685
735
785
835
885
935
985

1035
1085
1135
1185
1235
1285
1335
1385
1435
1485
1535
1585
1635
1685
1735

有效行程(mm)S
100
150
200
250
300
350
400
450
500
550
600
650
700
750
800
850
900
950

1000
1050
1100
1150
1200
1250
1300
1350
1400
1450
1500

直线电机模组

• 半封闭式结构

• 行程：100-1500mm

• 最大速度：5m/s

• 持续推力范围：191.3-738.1N

• 峰值推力范围：467-1817.2N

• 导轨规格